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Resumen

El presente proyecto tiene como objeto construir una maquina de
correr con motor de corriente continua. Para lograr el control del motor
de corriente continua utilizamos un sistema de control por Regulacion de
Ancho de Pulso PWM (Pulse-Width-Modulated).

El control de la Maquina de Correr puede ser manual o automatico. Para
el control manual utilizamos un potenciometro que regula el ancho de
pulso regulando asi la velocidad de la cinta. Para el control automatico
podemos elegir entre 4 programas de trabajo, donde cada programa

tiene distintas rutinas de trabajo.

Ademas la Maquina puede calcular las calorias que estamos
consumiendo es cada etapa de trabajo, como asi también la velocidad

en Km/h vy la distancia recorrida en Km.
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