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INTRODUCCIÓN 

 
La energía reactiva y la distorsión armónica en instalaciones domiciliarias 

e industriales suelen generar distintos inconvenientes. Uno de ellos es el 
perjuicio económico del consumidor de energía, que es reflejado sobre la 
facturación emitida por la empresa prestataria del servicio eléctrico. 

En el presente trabajo se desarrolla en forma teórica un compensador de 
energía reactiva que también disminuye la distorsión armónica de corriente 
en una instalación monofásica para cargas menores de 1A.  

Además se muestra la implementación práctica, los circuitos, las 
simulaciones y las mediciones realizadas. En las conclusiones de este 
informe se halla una pequeña crítica a los inconvenientes y ventajas del 
circuito implementado. 

 


